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Le polymere
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0 0 0 0

- en milieu acide (pH=2) : 118 %

- en milieu basique (pH=13) : 135%

- dans 'eau pure : 160 %



Le montage expérimental
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Parametres : tension et fréquence appliquées

Mesures : vitesse, fréquence et amplitude du battement



Evolution de I'amplitude
d'oscillation de la fleche
du flagelle normalisée par
sa longueur en fonction
de la tension appliquée

0,45

o
~

0,35

=]
w

0,25

0,15

o
i

o
o
Ul

Amplitude nomarlisée par la longueur du flagelle
(@]
N

o

Saturation de I'amplitude

pour U > 107V
|
+ * #300mHZ
L 2 [ ¢ 100mHz
. I 200mHz
I 500mHz
* * I
|
|
|
|
|
' .
¢ L 2
. ¢ !
¢ I
4
|
60 70 80 90 100 110 120 130

140



Evolution de I'amplitude d'oscillation du flagelle normalisée

A norm
0,6 1 par sa longueur en fonction de la fréquence d'excitation
0,5 - ¢
0,4 -
.
Comportement
0,3 -
passe-bas
02 - ¢
.
0,1 - .
L g * .
0 T T T T T T T T T 1
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
f (mHz)
log(A norm) Diagramme de Bode de I'amplitude d'oscillation du flagelle
05 1 normalisée par sa longueur
log(f mHz)
0 T T T T 1
17 1,9 2,1 2,3 2,5 2,7 2,9
05 - ¢
R
\’\\\
-1 - R y =-1,8189x + 3,365
.,
15 - e
-2 -




¥ {mm/s) Evolution de la vitesse d'oscillation du flagelle en fonction
5 . de la fréquence d'excitation
8 -
.
7 .
. S Comportement passe-bas
5 - ¢ . .
4 o f.=302 mHz
3 - .
2 .
1 .
O T T T T T T T T T 1
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
f (mHz)
log(v mm/s) Diagramme de Bode de la vitesse d'oscillation du flagelle
1 -
019 1 T T T e =——e o _ .~ _________ \\\\
0,8 - AR | S s
y =-0,189x + 1,2417 PO
07 - *
0,6 - . ¥V=-1675x+4,9275
L 4N

0,5 - \Q

0,4 -

03 -

0,2 -

0,1 -

0 T T T T T 1
1,7 1,9 2,1 2,3 2,5 2,7 2,9
log(f mHz)




Vee=6V

Electrodes

7

=

Vee

Vdd

7cm

-60







Pas d’interaction charges fixes-électrode
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Loi de Van’t Hoff =~ Am = RT[Cc(t) — Ca(t)]



Pression osmotique
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Reslice sur Image |
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5 Profil linéaire
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Caoutchouc: E~ 100 MPa
Collagene : E~ 6 MPa

' t Silicone: E~ 1 MPa
f = 100mHz

U=106V
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Merci a tous pour votre attention !
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