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Le polymere
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Le montage expérimental

Parameétres tension et fréquence appliquées

Mesures vitesse, fréquence et amplitude du battement
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Evolutionde I'amplitude d'oscillationdu flagellenormalisée
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Pression osmotique
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Reslicesur Image J
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Reslicesur Image J Profil linéaire

U | v = 8,4 mm/s
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E ~ 1,2M Pa

Caoutchouc : E ~ 100Pa
Collagene : E ~NMPa
t Silicone : E ~MIPa

f=100mHz
U=106V
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Merci a tous pour votre attention !




