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Un exem

ple de champ de vitesse eulérienne
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Conservation de la masse dans un ecoulement
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Conservation de la masse dans un ecoulement
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Si le fluide est « incompressible », masse volumique constante

V.u=0~0
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Conservation de la quantite de mouvement
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pfd sur I’élément de volume :
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T(n) = T(i) in + T(j) jn+ T(k) k.n

T(n) = T(i) ny + T() ny + T(k) n;

Composante x Tx(n) — Tx(l) N, + 1, (J) Ty = T, (k) N,

contraintes normales

contraintes tangentielles

Tenseur des contraintes
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Conservation de la quantite de mouvement
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Divergence des contraintes

>

80'7;3'
¥i 8333'




Conservation de la quantite de mouvement

Pour un volume elementaire de fluide :
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Conservation de la masse
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Acceleration d’un element de fluide
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un écoulement stationnaire o u.Vu # 0




Ecriture de 'acceleration convective

Pour la composantei: U E U ;
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71=1.,3

8:1:']

OU O, O,
Pour la composante x: U, | - U, B
&
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Variation spatiale de ux projetee sur la vitesse (ux, uy, uy)




Les contraintes dans un fluide

Dans un fluide a I'equilibre, sans ecoulement macroscopique

La resultante des interactions entre atomes ou
molecules est une pression isotrope
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